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1. Denominacion de la asignatura:

| Mecanismos

Titulacion

|Grado en Ingenieria Mecanica

Cédigo

16319

2. Materia o modulo a la que pertenece la asignatura:

|mc')dulo comun

3. Departamento(s) responsable(s) de la asignatura:

| Ingenieria Electromecanica

4.a Profesor que imparte la docencia (Si fuese impartida por mas de uno/a incluir
todos/as) :

|Alberto Martinez Martinez

4.b Coordinador de la asignatura

|Albert0 Martinez Martinez

5. Curso y semestre en el que se imparte la asignatura:

|2° Curso / 4° semestre

6. Tipo de la asignatura: (Basica, obligatoria u optativa)

| Obligatoria
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7. Numero de créditos ECTS de la asignatura:

6

8. Competencias que debe adquirir el alumno/a al cursar la asignatura

10.1. Competencias Especificas

Competencias especificas disciplinares:
ED-13: Conocimiento de los principios de teoria de maquinas y mecanismos.

10.2. Competencias Genéricas/Transversales

Competencias generales instrumentales:

GI-1: Demostrar la capacidad de analisis y sintesis.

GI-3: Adquirir la capacidad para la resolucién de problemas de forma efectiva.

GI-7: Adquirir las habilidades relacionadas con el uso de programas informaticos para
el calculo, analisis de datos y procesamiento de los mismos, dentro de su campo de
aplicacion.

Competencias generales personales:
GP-1: Desarrollar el razonamiento critico.
GP-3: Desarrollar la capacidad de trabajo en equipo.

Competencias generales sistémicas:

GS-1: Capacidad de aplicar los conocimientos a la practica.

GS-2: Adquirir la capacidad de aprendizaje autbnomo y preocupacion por el sa-ber y
la formacién permanente.

GS-4: Capacidad para generar nuevas ideas (creatividad).

GS-7: Habilidad para trabajar de forma auténoma.
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9. Programa de la asignatura

9.1- Objetivos docentes

El objetivo general es la asimilacion y comprension por parte del alumno de los
conceptos propios de la cinematica y dinamica de mecanismos y maquinas.

En concreto, se pretende que:

* Que el alumno desarrolle destrezas y técnicas para la resolucion de problemas de
mecanismos y maquinas.

* Que el alumno conozca técnicas basicas para la sintesis de mecanismos.

* Que el alumno conozca herramientas informaticas para el analisis de meca-nismos.
La adquisicién de estos conocimientos permitira que los estudiantes puedan abordar el
estudio de materias de su carrera fundamentadas en los mecanismos y enfrentarse con
éxito a problemas concretos de su profesion.

9.2- Unidades docentes (Bloques de contenidos)

1. Analisis topolégico de mecanismos
2. Mecanismos articulados
3. Sintesis grafica de mecanismos
4. Cinematica grafica y algébrica de mecanismos planos
5. Estatica de maquinas
6. Dinamica de maquinas

7. Sistemas de transmision de potencia en las maquinas

9.3- Bibliografia

BIBLIOGRAFIA BASICA
Ham C. W., Crane E. J., Rogers W. L., , (1980) Teoria de maquinas y mecanismos ,
McGraw-Hill,
Norton R.L., (2000) Disefio de maquinaria , McGraw-Hill,
Shigley J. E., Uicker J. J.,, (1984) Teoria de maquinas y mecanismos , McGraw-Hill,

Arthur G.Erdman., George N. Sandor, Disefio de mecanismos, Pearson,
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BIBLIOGRAFiA COMPLEMENTARIA
Cardona S., Clos D., , (2001) Teoria de maquinas , UPC,

10. Metodologia de ensefianza y aprendizaje y su relacion con las competencias

que debe adquirir el estudiante:

Metodologia Competencia Horas Horas de Total de
relacionada presenciales | trabajo horas
Clases teoricas ED-13, GI-1, GI-3, 24 30 54
GP-1, GS-2, GS-4,
GS-7
Clases practicas ED-13, GI-1, GI-3, 24 44 68
(pequefio grupo) GP-1, GP-3, GS-1,
GS-2, GS-4, GS-7
Pruebas globales ED-13, GI-1, GI-3, 4 20 24
GP-1, GS-1, GS-4,
GS-7
Tutorias ED-13, GI-1, GI-3, 2 2 4
GI-7, GP-1, GS-1
Total 54 96 150
11. Sistemas de evaluacion:
Procedimiento Peso Peso
primera segunda
convocatoria [convocatoria
Prueba de andlisi topolégico de mecanismos, sintesis y 40 % 40 %
andalisis cinematico grafico de mecanismos.
Nota minima: 3 puntos sobre 10.
Prueba de andlisi cinematico analitico de mecanismos, y 40 % 40 %
analisis de fuerzas en maquinas. Nota minima: 3 puntos
sobre 10.
En la primera convocatoria se realizaran breves pruebas 20 % 20 %
tematicas durante las clases, repartidas a lo largo del
semestre. En cada prueba se propondran cuestiones
tedrico—practicas para evaluar los conocimientos de uno o
dos temas de la asignatura. Nota minima del conjunto de
pruebas: 3 puntos sobre 10.
En la segunda convocatoria se realizara una prueba con
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cuestiones teoricas. Nota minima de un 30%

Total 100 % 100 %

Evaluacion excepcional:

La evaluacion excepcional consistira en una prueba de cuestiones tedrico-practicas con
un peso del 40% , una prueba de problemas con un peso del 40%, y un trabajo personal
con un peso del 20% en la calificacion final.

La nota minima de cada una de las pruebas sera de 3 puntos sobre 10.

12. Recursos de aprendizaje y apoyo tutorial:

* Clases teoricas: Exposicion de los temas mediante proyector multimedia y/o pizarra.
Se facilitara a los alumnos informacion acerca de la bibliograf-ia de apoyo para el
estudio de cada tema, la cual se encuentra disponible en la biblioteca del Centro.

* Clases de problemas en grupos pequefios. Resolucion de problemas cu-yos
enunciados son facilitados a los alumnos con antelacion suficiente para que puedan
realizar un trabajo previo a su resolucion en clase.

* Clases practicas con simulacion cinematica de mecanismos, y elabora-cion de
informe que recoja el trabajo realizado en la practica.

 Tutorias académicas individuales o en pequefios grupos en las que se re-solveran
dudas, cuestiones y problemas relacionados con los contenidos de la asignatura.

13. Calendarios y horarios:

|El establecido por el Centro

14. Idioma en que se imparte:

| Espafiol
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