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1. Denominacion de la asignatura:

Control de procesos industriales

Titulacion

Grado en Ingenieria Electronica Industrial y Automatica

Cédigo

6420

2. Materia o médulo a la que pertenece la asignatura:

Especificas

3. Departamento(s) responsable(s) de la asignatura:

Ingenieria Electromecanica

4.a Profesor que imparte la docencia (Si fuese impartida por mas de uno/a incluir
todos/as) :

Daniel Sarabia Ortiz, Alejandro Merino Gomez

4.b Coordinador de la asignatura

Daniel Sarabia Ortiz
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5. Curso y semestre en el que se imparte la asignatura:

Tercer Curso / Sexto Semestre

6. Tipo de la asignatura: (Basica, obligatoria u optativa)

Obligatoria

7. Requisitos de formacion previos para cursar la asignatura:

Esta asignatura la continuacién de la asignatura "Regulacion automatica” y por tanto es
necesario dominar varios conceptos y herramientas explicados anteriormente.
Fundamentalmente:

* Conceptos de lazo cerrado y realimentacion

* Funciones de transferencia y transformada de Laplace

* Conceptos de regulador y disefio de reguladores

* Nociones de Matlab y simulink

8. Numero de créditos ECTS de la asignatura:

6

9. Competencias que debe adquirir el alumno/a al cursar la asignatura

Competencias generales instrumentales:

GI-1: Demostrar la capacidad de andlisis y sintesis

GI-3: Adquirir la capacidad para la resolucién de problemas de forma efectiva
GI-4: Expresarse correctamente en Castellano, tanto de forma oral como escrita
GI-7: Adquirir las habilidades relacionadas con el uso de programas informaticos
para el calculo, andlisis de datos y procesamiento de los mismos, dentro de su campo
de aplicacién

GI-8: Desarrollar la capacidad para transmitir informacién, ideas, problemas y
soluciones a un publico tanto especializado como no especializado

GI-9: Habilidad de btisqueda y gestién de la informacién

Competencias generales personales:
GP-1: Desarrollar el razonamiento critico
GP-3: Desarrollar la capacidad de trabajo en equipo

Competencias generales sistémicas:
GS-1: Capacidad de aplicar los conocimientos a la practica
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GS-2: Adquirir la capacidad de aprendizaje autonomo y preocupacion por el saber y
la formacién permanente
GS-7: Habilidad para trabajar de forma auténoma

Competencias especificas disciplinares:

ED-25: Conocimiento y capacidad para el modelado y simulacién de sistemas
ED-26: Conocimientos de regulacion automatica y técnicas de control y su aplicacion
a la automatizacion industrial

ED-29: Capacidad para disefar sistemas de control y automatizacion industrial

Competencias especificas profesionales:
EP-5: Capacidad para la interpretacion de proyectos e informes técnicos

10. Programa de la asignatura

10.1- Objetivos docentes

El objetivo de la asignatura es el de formar a los alumnos en la teoria de control
aplicada a procesos discretos y/o digitales. En este sentido es la continuacién natural
de la asignatura previa “Regulacion Automatica” donde se explicaba la teoria de
control para sistemas continuos.

De esta forma, la mayoria de conceptos introducidos en la asignatura previa son
explicados ahora desde el punto de vista de sistemas discretos y muestreados, esto es,
sistemas cuya evolucion, sefiales involucradas, etc., solo se conocen en instantes de
tiempo determinados.

Hoy en dia la mayoria de los sistemas de control presentes en objetos de nuestro
entorno, asi como a nivel industrial estan implementados (programados) en
microcontroladores, computadoras, microchips, etc. y precisamente es en esta
asignatura en la que se explica como hacerlo, las ventajas y los problemas que pueden
surgir. Uno de los objetivos fundamentales es transmitir esto a los alumnos y que sean
capaces de poder realizar distintos disefios de controladores de manera sistematica.

Ademas se pretende dar una vision integrada de diferentes disciplinas involucradas y
necesarias en esta asignatura, como son:

* Cdalculo matematico avanzado (transformada Z, transformada de Fourier, variable
compleja)

* Algebra (matrices, determinantes, resolucion de sistemas lineales)

* Leyes fisico-quimicas que modelan comportamientos de fendmenos reales

» Herramientas software (Matlab, Simulink) para la resolucion de problemas
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10.2- Unidades docentes (Bloques de contenidos)

Control procesos industriales

Repaso control continuo

Introduccion al control en tiempo discreto

Herramientas matematicas. Transformada Z

Sistemas muestreados y analisis de sistemas discretos

Analisis en lazo cerrado

Diseiio e implementacion de controladores SISO
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11. Metodologia de ensefianza y aprendizaje y su relacion con las competencias
que debe adquirir el estudiante:

Metodologia

Competencia
relacionada

Horas
presenciales

Horas de
trabajo

Total de
horas

Clases tedricas

ED-25, ED-26,
ED-29,

EP-5, GI-1, GI-3,
GP-1,

GP-3, GS-1, GS-2,
GS-7

24

30

54

Clases practicas
(pequefio grupo)

ED-25, ED-26,
ED-29,

EP-5, GI-7, GP-1,
GP-3,

GS-1, GS-2, GS-7

24

30

54

Tutorias

ED-25, ED-26,
ED-29,
GP-1, GP-3, GS-1

Actividades
especificas de
evaluacion

ED-25, ED-26,
ED-29,

GI-4, GI-8, GI-9,
GP-1, GP-3, GS-1,
GS-2, GS-7

30

36

Total

54

96

150
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12. Sistemas de evaluacion:

Los sistemas de evaluacion empleados en la 1%, 2* Convocatoria y evaluacion
excepcional son idénticos en n° de pruebas y en porcentaje de peso de las mismas, con
las siguientes consideraciones para todos los sitemas de evaluacion:

- El alumno que no supere el 50 % en la primera convocatoria debera presentarse a la
segunda convocatoria examinandose solo de aquellas partes que tenga suspensas.

- La nota final en ambas convocatorias se calculara como la media aritmética, siendo
necesario obtener un total del 50 % para aprobar y un minimo de 10% en la prueba
final escrita de conocimientos y un minimo de 10% en la prueba practica de

laboratorio.
Peso Peso
Procedimiento primera segunda
convocatoria|convocatoria

Prueba final escrita de conocimientos 40 % 40 %
Prueba practica de laboratorio 40 % 40 %
Realizacion de trabajos, cuestionarios, ejercicios, 20 % 20 %
problemas, etc.

Total 100 % 100 %

Evaluacion excepcional:

La evaluacién excepcional se hara acorde con el siguiente procedimiento:

Prueba escrita de conocimientos globales de la materia. Peso: 40% (minimo 10%).
Prueba escrita o practica sobre el contenido practico de la materia. Peso: 40% (minimo
10%).

Prueba escrita o practica sobre trabajos, cuestionarios, problemas, etc.: Peso: 20 %.

La nota final en ambas convocatorias se calculard como la media aritmética, siendo
necesario obtener un total del 50 % para aprobar.

13. Recursos de aprendizaje y apoyo tutorial:

Pizarra y Proyectores. Aprendizaje activo. Trabajo en equipo. Plataforma UBUVirtual.
Apoyo tutorial.
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14. Calendarios y horarios:

El calendario aprobado por la Junta de Escuela de la Escuela Politécnica Superior y los
horarios publicados en los tablones oficiales de la E.P.S. para el curso 2013-2014

15. Idioma en que se imparte:

Espariol




