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1. Denominacion de la asignatura:

Regulacién Automatica

Titulacion

Grado en Ingenieria Electronica y Automatica

Cédigo

6414

2. Materia o médulo a la que pertenece la asignatura:

Automatica

3. Departamento(s) responsable(s) de la asignatura:

Ingenieria Electromecanica

4.a Profesor que imparte la docencia (Si fuese impartida por mas de uno/a incluir
todos/as) :

José Maria Vela Castresana
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4.b Coordinador de la asignatura

José Maria Vela Castresana

5. Curso y semestre en el que se imparte la asignatura:

Tercero, primer semestre

6. Tipo de la asignatura: (Basica, obligatoria u optativa)

Obligatoria

7. Numero de créditos ECTS de la asignatura:

6

8. Competencias que debe adquirir el alumno/a al cursar la asignatura

Competencias Generales instrumentales:

GI1 - Demostrar la capacidad de andlisis y sintesis

GI3 - Adquirir la capacidad de resolucion de problemas de forma efectiva.

GI4 - Expresarse correctamente en castellano

GI7 - Adquirir las habilidades relacionadas con el uso de programas informaticos para
el calculo, andlisis de datos y procesamiento de los mismos, dentro de su campo de
aplicacion.

GI8 - Desarrollar la capacidad para transmitir informacion, ideas, problemas y
soluciones a un publico tanto especializado como no especializado

GI9 - Habilidad de btisqueda y gestion de la informacién

Competencias generales personales:
GP1 - Desarrollar el razonamiento critico
GP3 - Desarrollar la capacidad de trabajo en equipo

Competencias generales sistémicas:

GS1 - Capacidad de aplicar los conocimientos a la practica

GS2 - Adquirir la capacidad de aprendizaje autbnomo y preocupacion por el saber y la
formacién permanente

GS?7 - Habilidad para trabajar de forma auténoma

Competencias especificas disciplinares:

ED25 - Conocimiento y capacidad para el modelado y simulacién de sistemas.

ED26 - Conocimientos de regulacion automatica y técnicas de control y su aplicacion
a la automatizacion industrial
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ED29 - Capacidad para disefiar sistemas de control y automatizacion industrial

Competencias especificas profesionales:
EP5- Capacidad para la interpretacion de proyectos e informes técnicos.

9. Programa de la asignatura

9.1- Objetivos docentes

Adquirir los conocimientos basicos y fundamentales, de una ciencia basica como es la
Regulacion Automatica para posteriormente ser capaces de aplicarlos a los equipos y
procesos industriales. Sentar las bases de conocimiento necesarias para realizar el
analisis y disefio de objetos y sistemas, estudiando los sistemas y su interaccién con el
entorno. Aprender a manejar las herramientas de simulacion que permiten perfeccionar
los disefios y mejorar el rendimiento de distintos equipos, dispositivos y sistemas.
Adquirira los conocimientos que permitan:

- La identificacion y clasificacién de los sistemas automaticos de control.

- Comprender el funcionamiento de los sistemas de control en los dominios de tiempo
y frecuencia.

- Asociar el funcionamiento de los sistemas a sus parametros constructivos analizando
las interrelaciones entre los mismos.

- Organizar las actuaciones conducentes a mejorar las caracteristicas de
comportamiento de los sistemas.

- Modelizar y simular los sistemas de control y los procesos o plantas controla-das.

- Aprender a utilizar las reglas fundamentales que conducen al disefio de los sistemas
de control y su adaptacion a los procesos controlados

9.2- Unidades docentes (Bloques de contenidos)

Regulacion

Introduccion a los sistemas de control

Representacion y modelado matematico de sistemas

Respuesta temporal

Acciones basicas de control
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Estabilidad de los sistemas de control
Lugar de las raices

Respuesta en frecuencia

Control en el espacio de estados

Diseno de sistemas de control

9.3- Bibliografia
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Universidad Politécnica de Madrid. ETSIIndustriales,
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10. Metodologia de ensefianza y aprendizaje y su relacion con las competencias
que debe adquirir el estudiante:

Metodologia Competencia Horas Horas de Total de
relacionada presenciales| trabajo horas
Clases practicas ED25,ED26,ED29,EP 20 30 50
(pequerios grupos) 5,GI1,GI3,GI17,GP1,G
P3,GS1,GS2,GS7
Clases teoricas ED25,ED26,ED29,EP 24 24 48
5,GI1,GI3,GP1,GP3,G
S1,GS2,GS7
Tutorias ED25,ED26,ED29,GI 2 2 4
1,GI3,GP3,GS1
Realizacion de ED25,ED26,ED29,GI 8 40 48
traba-jos, Informes, |1,GI3,GI4,G17,GI8,GI
Memo-rias y Pruebas [9,GP1,GP3,GS1,GS2,
de Eva-luacién GS7
Total 54 96 150
11. Sistemas de evaluacion:
Peso en la
Procedimiento calificacion
final
Prueba final escrita de conocimientos 30 %
Prueba practica de laboratorio 30 %
Realizacion de trabajos, cuestionarios, ejercicios, problemas 40 %
Total 100 %

12. Recursos de aprendizaje y apoyo tutorial:

Apoyo tutorial

Pizarra y proyectores. Aprendizaje activo. Trabajo en equipo. Plataforma UBU Virtual.

13. Calendarios y horarios:

El calendario aprobado por la Junta de Escuela de la Escuela Politécnica Superior y los
horarios publicados en los tablones oficiales de la E.P.S. para el curso 2012-2013
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14. Idioma en que se imparte:

Espaiiol




